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ll. PROPOSITO DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE

La importancia de la asignatura de Automatizacion radica en aumentar la productividad eficiente de forma segura, ademas de su
monitoreo y supervision, por ello esta unidad de aprendizaje le brindara al alumno los conocimientos y herramientas para
implementar procesos de forma automatica, utilizando elementos como sensores, actuadores y la implementacion de hardware.

Se encuentra ubicada en la etapa terminal con caracter obligatoria del programa educativo de Ingeniero en Computacion y forma
parte del area de conocimiento de Ingenieria Aplicada.

IIl. COMPETENCIA DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE

Implementar tecnologias de computo, para la automatizacién, control, monitoreo y supervision de procesos y/o servicios, mediante el
uso de hardware y software, con actitud de cooperacién y disposicion al trabajo colaborativo.

IV. EVIDENCIA(S) DE DESEMPERNO

Elabora y presenta un prototipo de tecnologia de coOmputo para automatizar un proceso, ademas entrega un reporte técnico
documentado del prototipo, el cual debe incluir:
- Introduccion.

- Problematica.

- Justificacion.

- Antecedentes.

- Objetivo general.

- Objetivos especificos.

- Metodologia.

- Marco teorico.

- Descripcioén de la propuesta.

- Etapa de construccion.

- Implementacion.

- Resultados.

- Conclusiones.




V. DESARROLLO DE CONTENIDOS

1. Fundamentos de la automatizacion

2. Sensores

3. Actuadores

4. Integracion de sistemas de automatizacion




VI. ESTRUCTURA DE LAS PRACTICAS DE TALLER

N?' (_16 Competencia Descripcion Material de Apoyo Duracion
Practica

1 Describir los aspectos y conceptos || 1. ElI docente expone los | Pintarron, plumones y cafién | 2 horas
basicos referentes a la ingenieria de | conceptos y presenta ejemplos || de proyeccion.
control y sus requisitos, a través de la | de automatizacion de procesos.
investigacion documental, para | 2. El alumno relaciona y discute
comprender los elementos que || dichos ejemplos con procesos de
integran a la automatizacion, con || la industria y/o servicios.
responsabilidad, disciplina y trabajo en | 3. El alumno enlista y entrega
equipo. procesos como ejemplos 'y

selecciona uno para su analisis.
2 1. El docente supervisa el andlisis 2 horas
realizado por el alumno sobre el
proceso seleccionado.
2. El alumno elabora su diagrama
de bloques correspondiente con
los pardmetros y variables que lo
describen. 3. El alumno entrega
al docente el diagrama de
bloques del proceso.

3 Analizar el principio bésico de | 1. ElI docente presenta los | Pintarrén, plumones, cafidon | 2 horas
sensores Yy transductores, para la || distintos tipos de sensores y | de proyeccion y hojas de
automatizacion, control, monitoreo y | ejemplos de acondicionamiento | datos.
supervision de procesos y/o servicios, | de sefiales con sensores.
mediante su acondicionamiento, | 2. El alumno reconoce y distingue
instalacibn 'y caracterizacién, con || distintos sensores para procesos
actitud metddica y solidaria. de automatizacion.

3. El alumno entrega un reporte
de investigacion sobre
aplicaciones de sensores en la
automatizacion.
4 1. El docente describe 3 horas

caracteristicas técnicas de
diferentes tipos de sensores y su
calibracion.

2. El alumno distingue las




caracteristicas técnicas de
sensores con el uso de las hojas
de datos.

3. El alumno entrega un reporte
de investigacion sobre las
caracteristicas técnicas de
sensores.

1. El docente supervisa el estudio
del alumno en la seleccion
adecuada del sensor.
2. El alumno categoriza vy
selecciona los sensores y sus
acondicionamientos  adecuados
para un proceso de
automatizacion en patrticular.

3. El alumno caracteriza y calibra
los sensores adecuados para un
proceso de automatizacién en
particular.

4. El alumno entrega un reporte
de investigacion sobre la
justificacion de la seleccion del
sensor.

3 horas

Examinar el principio basico de los
actuadores, para la automatizacion y
control de procesos Yy/o servicios,
mediante Su acondicionamiento,
instalacion 'y caracterizacién, con
actitud metddica y solidaria.

1. El docente presenta los
distintos tipos de actuadores y
ejemplos de aplicacion.

2. El alumno reconoce y distingue
distintos actuadores para
procesos de automatizacion.

3. El alumno entrega un reporte
de investigacion sobre
aplicaciones de actuadores en la
automatizacion.

1. El docente describe
caracteristicas técnicas de
actuadores.

2. El alumno distingue Ilas
caracteristicas técnicas de

Pintarrén, plumones, cafion
de proyeccion y hojas de
datos.

2 horas

3 horas




actuadores con el uso de las
hojas de datos.

3. El alumno entrega un reporte
de investigacion sobre las
caracteristicas técnicas de
actuadores.

1. El docente supervisa el estudio
del alumno en la seleccion
adecuada del actuador.

2. El alumno  categoriza,
selecciona y caracteriza los
actuadores adecuados para un
proceso de automatizacion
particular.

3. El alumno entrega un reporte
de investigacién de la seleccion
del actuador y su aplicacién en un
sistema de automatizacion.

3 horas

10

Integrar tecnologias de computo, para
la automatizacién, control, monitoreo y
supervision de procesos y/o servicios,
mediante el uso de hardware vy
software, con actitud investigadora y
creativa.

1. El docente presenta las
distintas plataformas de hardware
programable para la
automatizacion de procesos.

2. ElI alumno distingue las
plataformas de hardware vy
reconoce el campo de sus
aplicaciones.

3. El alumno entrega un reporte
de las distintas plataformas de
hardware programable para la
automatizacion de procesos.

Pintarrén, plumones y cafion
de proyeccion.

2 horas

1. El docente describe las
caracteristicas técnicas de las
plataformas de hardware. 2. El
alumno distingue las
caracteristicas técnicas de
plataformas de hardware con el
uso de los manuales.

3. El alumno entrega un reporte

2 horas




11

de investigacion sobre las
caracteristicas técnicas de
plataformas de hardware.

12

1. El docente presenta tipos de
lenguajes de programacion de las
plataformas de hardware.

2. El alumno aplica lenguajes de
programacion de plataformas de
hardware.

3. El alumno entrega un reporte
de investigacion sobre lenguajes
de programacion y ejemplos en
plataformas de hardware.

4 horas

1. El docente supervisa el estudio
del alumno en la seleccion
adecuada de la plataforma de
hardware, su programacion y
simulacibn de un sistema de
automatizacion.

2. El alumno disefia un sistema
de automatizacion de un proceso
en particular.

3. El alumno entrega un reporte
de investigacion del disefio y
simulacion  del sistema de
automatizacion.

4 horas




VI. ESTRUCTURA DE LAS PRACTICAS DE LABORATORIO

N?' (_16 Competencia Descripcion Material de Apoyo Duracion
Practica

1 Distinguir los elementos y etapas de un | 1. El docente explica las reglas | Pintarron, plumones, | 4 horas
proceso como sus entradas y salidas, | de seguridad del laboratorio y | manuales de seguridad,
mediante el andlisis del mismo, para | presenta los elementos | equipo de cOmputo e
identificar los parametros y variables | necesarios para configuracion y | internet.
que lo describen, de forma analitica y | uso de los robots.
organizada. 2. El alumno investiga y discute

10 procesos automatizados.

2 Seleccionar el sensor adecuado, | 1. El alumno investiga y obtiene | Pintarron, plumones, cafion | 4 horas
mediante la  revision de sus || las fichas técnicas de los los | de proyeccion, manuales de
especificaciones 'y parametros de | sensores y hace una inspeccion || seguridad, equipo de
operacion, para medir las variables | de los mismos. computo, internet, fuente de
fisicas de procesos, de forma analitica | 2. EI alumno distingue los | alimentacion, protoboard,

y responsable. diferentes tipos de sensores, de | multimetro y juego de
acuerdo a la medicion, tipo de || sensores.
salida y propiedades fisicas.
3. El alumno entrega un reporte
técnico de las caracteristicas y
prueba de sensores.

3 Seleccionar el sensor adecuado, | 1. El alumno conecta y realiza la | Pintarron, plumones, cafidon | 4 horas
mediante la  revision de  sus | lectura de los diferentes sensores || de proyeccion, manuales de
especificaciones y parametros de | a través de un sistema de | seguridad, equipo de
operacion, para medir las variables | medicion. cémputo, internet, fuente de
fisicas de procesos, de forma analitica | 2. ElI alumno  caracteriza, | alimentacion, protoboard,

y responsable. acondiciona y calibra diferentes | multimetro y juego de
tipos de sensores. sensores.
3. El alumno entrega un reporte
técnico de las caracteristicas y
prueba de sensores.
4 Seleccionar el actuador adecuado, | 1. El alumno investiga y obtiene | Pintarron, plumones, cafon | 4 horas

mediante la  revisibn de  sus
aplicaciones, especificaciones técnicas
y pardmetros de operacién, para

las fichas técnicas de los
actuadores y hace una inspeccion
de los mismos.

de proyeccion, manuales de
seguridad, equipo de
computo, internet, fuente de




manipular las variables fisicas en || 2. ElI alumno distingue los | alimentacion, protoboard,
procesos automatizados, de forma | diferentes tipos de actuadores, de | multimetro 'y juego de
analitica y responsable. acuerdo a la accién y tipo de | actuadores.
entrada tomando en cuenta sus
propiedades fisicas.
3. El alumno entrega un reporte
técnico de las caracteristicas y
prueba de actuadores.
Seleccionar el actuador adecuado, | 1. El alumno conecta y realiza la | Pintarrén, plumones, cafién | 4 horas
mediante la revisibn de sus | prueba de los diferentes | de proyeccion, manuales de
aplicaciones, especificaciones técnicas | actuadores. seguridad, equipo de
y parametros de operacion, para| 2. ElI alumno caracteriza Yy | cdmputo, internet, fuente de
manipular las variables fisicas en || acondiciona diferentes tipos de | alimentacion, protoboard,
procesos automatizados, de forma | actuadores. multimetro 'y juego de
analitica. 3. El alumno entrega un reporte | actuadores.
técnico de las caracteristicas y
prueba de actuadores.
Disefar un sistema de automatizacion, | 1. ElI alumno escoge una | Plataforma de software de | 4 horas
mediante el wuso de sensores, | plataforma de hardware para | simulacion 0 sistema
actuadores, lenguaje de programacion | automatizar 'y controlar un || robdtico, pintarron,
y/lo programas de simulacién, para | proceso, implementando un | plumones, cafion de
analizar el comportamiento || controlador PID enfocado a la | proyeccibn, manuales de
automatizado antes de su | robdtica. seguridad, equipo de
implementacion, de forma analitica y | 2. El alumno entrega un reporte | computo, internet, fuente de
creativa. técnico del prototipo. alimentacion, protoboard,
multimetro 'y juego de
actuadores.
Disefiar un sistema de automatizacion, || 1. ElI alumno escoge una | Plataforma de software de | 4 horas
mediante el uso de sensores, | plataforma de hardware para | simulacion 0 sistema
actuadores, lenguaje de programacion | automatizar 'y controlar un | robdtico, pintarrén,
y/o programas de simulacion, para | proceso, implementando un | plumones, cafén de
analizar el comportamiento || controlador PID enfocado a la | proyeccion, manuales de
automatizado antes de su | domotica. seguridad, equipo de
implementacion, de forma analitica y | 2. El alumno entrega un reporte | cOmputo, internet, fuente de
creativa. técnico del prototipo. alimentacion, protoboard,
multimetro 'y juego de

actuadores.




Implementar tecnologias de cémputo, | 1. ElI alumno resuelve un
para la automatizacion, control, | problema a través de la
monitoreo y supervision de procesos || implementacion de hardware y
y/o servicios, mediante el uso de | software para automatizar vy
hardware y software, con actitud de | controlar un proceso.

cooperacién y disposicion al trabajo en | 2. El alumno entrega un reporte
equipo. técnico del proyecto.

Plataforma de software de

simulacion 0 sistema
robdtico, pintarron,
plumones, cafion de
proyeccion, manuales de
seguridad, equipo de
computo, internet, fuente de
alimentacion, protoboard,
multimetro, juego de
actuadores.

4 horas

VIl. METODO DE TRABAJO

Encuadre: El primer dia de clase el docente debe establecer la forma de trabajo, criterios de evaluacion, calidad de

académicos, derechos y obligaciones docente-alumno.

Estrategia de ensefianza (docente)
- Realiza exposiciones de conceptos y propiedades basicas de cada tema.

- Explica y ejemplifica la utilizacion de métodos aplicados en el modelado y analisis de sistemas dindmicos.

- Utiliza técnicas de preguntas y respuestas, para explorar el conocimiento adquirido.

- Propone casos para su resolucion a través de practicas de laboratorio individuales y/o en equipo.

- Usa herramientas computacionales para la resolucion de ejemplos préacticos.

Estrategia de aprendizaje (alumno)
- Realiza preguntas para la comprensién de conceptos.
- Participa en clase.
- Realiza trabajos de investigacibn complementarios.
- Interpreta resultados.
- Resuelve problemas en equipo.

los trabajos




VIII. CRITERIOS DE EVALUACION

La evaluacion seré llevada a cabo de forma permanente durante el desarrollo de la unidad de aprendizaje de la siguiente manera:

Criterios de acreditacion
- Para tener derecho a examen ordinario y extraordinario, el estudiante debe cumplir con los porcentajes de asistencia que
establece el Estatuto Escolar vigente.
- Calificacion en escala del 0 al 100, con un minimo aprobatorio de 60.

Criterios de evaluacion

- Evaluaciones parCiales. ....... ... 40%
= LADOMALONIO. .. e ——————————— 30%
- Participacion €n Clase ..........ooieiiii 10%
- Evidencia de deSEMPEM0........cccoeeeiiii s 20%

- (Prototipo de control automatico proyecto)

Nota: Es necesario que el alumno acredite el laboratorio.
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X. PERFIL DEL DOCENTE

El docente que imparta esta asignatura debe contar con titulo de Licenciatura en Ingenieria en Electronica, Mecatronica,
Computacion o area afin, Maestria y/o doctorado en Ciencias o en Ingenieria con especializacion en el area de automatizacion y
control. Se sugiere experiencia laboral en el ramo de la automatizacion y control de tres afios y dos afios en docencia. Ademas debe
contar con habilidades practicas, manejo de equipo, andlisis de informacion y comunicacion efectiva con diferentes audiencias.
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